
轻便型无人搬运车

系列

IKIT

速度 0.4m/min-30m/min

充分考虑客户现场的实际事情情况，该型号AGV充分考虑多种情况，希望解决以下情况。
1、车体自身重量降低。
2、车身尺寸控制，节约客户的现场空间。
3、框架车体设计，使用简单、维护方便。

为更快导入实际应用场景，支持模块化拼接。
1、电动升降柱（升降PIN）。
2、滚筒线、皮带线，支架利用AGV两侧螺丝固定。
3、安装生产治具，产品放在治具上，用于代替流水组装线。

采用不同种类、不同容量的电池，续航时间可能不同。
搬运车的尺寸可能以设计图纸为准。

车体采用框架设计，背部设计有电动升降PIN。也可以扩展输送线体。
有效负载能够支持到300kg，适应更多使用需求。

～60m/min

型号 KCAR-IKIT-H KCAR-IKIT-S

L1245mm   W450mm   H250mm

～150KG～300KG

车体设计

模块设计

便利性

负载

±30mm  选配件±15mm停车精度

尺寸

8小时（选配自动充电功能）运行时间

潜入到标准市购品台车下方。 内置升降机构！简单改造台车即可牵引。

利用台车脚轮

牵引行走更

加轻松。UP !

动作说明

磁 性
  N

为了降低机器的导入难度，我们开发了简单的控制架构，
目标是让你现场的员工都能胜任路径编辑。

机器存在局部差别，如有疑问请与我公司联系。

运行控制

部件介绍

本机器基于标准PLC开发，客户也可以通过其他开发软件，
将指令直接输入到PLC中，从而控制AGV运行。

上层控制

5寸触摸屏

操作部
操作部

无线网卡天线

障碍物传感器

黄色指示灯

碰撞保险杆

驱动总成

RFID读写器

预留自动充电口

电池仓

电气控制箱


